TMF1000 Technische Daten

Hauptabmessungen

Rollenstern @ [mm]

Bauhdhe (Anschraubflache Rollenstern) [mm]
Mittendurchgang @ [mm]

Rundtischgewicht mit Motor ca. [kg]

Interne Ubersetzung [ i ]

Genauigkeit

bei absoluter Positionierung in Winkelsekunden [ “]*

bei relativer Positionierung in Winkelsekunden [ “ ]
Planlauf am Rollenstern-@ [mm)]
Rundlauf am Rollenstern-@ [mm]

Belastungen Rollenstern

max. zul. Kraft senkrecht auf Rollenstern [kN]
max. zul. Kraft radial auf Rollenstern [kN] dyn
max. zul. Kraft radial auf Rollenstern [kN] stat
max. zul. Kippmoment [kNm)]

max. zul. Radialmoment [Nm]

Coa
Cr
Cor
Com
Mrstat

380

195
165
130

14

+6
+40
0,02
0,02

213
29
100
19

Dies sind max. Werte flr einzeln auftretende Kréfte. Treten mehrere Krafte in Summe auf, so nehmen Sie bitte

Kontakt mit uns auf, um lhnen eine Berechnung mit den max. zuldssigen Kréften, Momente und Lebensdauer

zu erstellen.
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* Bei Verwendung des kompletten Steuerungspaketes von TAKTOMAT

Technische Anderungen vorbehalten

TAKTOMAT GmbH 2017



L L

y W‘ ‘ “U “\““h
‘\l" ww wh

il 1 e

T

@438 @210 H7 rotierend/rotating.

5 @380 (rotierend/rotating) N B165H7 50 S
4xM12x20 %B12HTx 14— [

0o |
12xM12x20— 2@12HIX20 | - 2xB12HT
8xM10x16 | K@ 10H7x14

TMF1000

Technisches Datenblatt



