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Despre aceste instructiuni

TAKTOMAT

passion for automation

1 Despre aceste instructiuni

1.1  Scop

Scopul acestor instructiuni de asamblare este de a oferi utilizatorilor toate informatiile necesare pentru

a putea instala ih mod corect si in siguranta masa rotativa cu tambur cu came intr-un echipament

tehnic complet.
1.2 Date de contact
TAKTOMAT GmbH

Rudolf-Diesel-Stralte 14
86554 Pottmes

Tel.: +49 (0) 8253-9965-0
Fax: +49 (0) 8253-9965-50
Email: info@taktomat.de
Internet: http://www.taktomat.de/
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Despre aceste instructiuni

1.3 Descrierea produsului

Denumirea produsului: Masa rotativa cu tambur cu came

Tipul produsului: RTX

Pe placuta cu caracteristici tehnice a echipamentului tehnic pot fi gasite urmatoarele informatii:

+ tipul
e codul

e numarul de serie

TAKTOMAT

passion for automation

Type:  XXXxxxx
Code:  XX-XXX-XX-X

SerNr: XXX-XXXXXXXX

TAKTOMAT GmbH www.taktomat.de

Fig. 1: Placuta cu caracteristici tehnice - exemplu
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1.4 Mijloace de reprezentare
In aceste instructiuni se utilizeaza urméatoarele mijloace de reprezentare:
Instructiuni si indicatii
Conditiile prealabile pentru o actiune preconizata sunt marcate cu o bifa.
Etapele care trebuie executate sunt numerotate.

Rezultatele etapelor individuale sunt marcate cu o sageata neagra. Rezultatul general al unei actiuni

preconizate este evidentiat de o sageata alba intr-un cerc negru.
Exemplu
v" Conditie prealabila
1. Actiune preconizata (etapa 1)
2. Actiune preconizata (etapa 2)
= Rezultatul sau reactia sistemului la etapa 2
3. Actiune preconizata (etapa 3)

2 Rezultatul global al actiunii preconizate

Enumerari

Enumerarile fara o succesiune obligatorie sunt reprezentate dupa cum urmeaza:

« Caracteristica A

o Detaliul 1
o Detaliul 2

« Caracteristica B

o Detaliul 1
o Detaliul 2
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2 Siguranta
2.1 Instructiuni de siguranta
Instructiuni generale de siguranta
« Cititi instructiunile in intregime
» Respectati indicatiile si instructiunile din acest manual
* Nu permiteti accesul persoanelor neautorizate in zona de lucru
» Lucrarile la instalatia electrica trebuie efectuate numai de electricieni calificati
« Pastrati manualul de utilizare si puneti-l la dispozitia tuturor angajatilor
» Respectati instructiunile din documentatia componentelor furnizate
* Purtati echipamentul individual de protectie prevazut
2.2 Avertismente
2.2.1 Structura avertismentelor
Toate avertismentele din aceste instructiuni sunt structurate dupa cum urmeaza:
Ceamrscrer Cunag
6 .
L]
Fig. 2: Structura avertismentelor
1 Simbol specific pericolului 2  Simbol de pericol
3 Cuvant de avertizare 4  Tipul si sursa pericolului
5 Consecinte posibile in caz de 6  Procedura de prevenire a pericolelor
nerespectare
6/35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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2.2.2 Semnificatia cuvintelor de avertizare si simbolurilor

n acest document sunt utilizate urmatoarele cuvinte de avertizare:

Cuvant de o
) Semnificatie
avertizare
PERICOL Indica o situatie periculoasa, care duce la deces sau vatamari corporale grave.
Indica o situatie potential periculoasa, care poate provoca moartea sau
AVERTIZARE L
vatamari corporale grave.
Indica o situatie potential periculoasa, care poate duce la vatamari corporale
PRECAUTIE )
minore sau usoare.
Indica o situatie potential periculoasa, care poate provoca pagube si daune
INDICATIE

pentru mediul inconjurator.

n acest document se utilizeaza urmétoarele simboluri pentru pericole, avertizari, obligatii si interdictii:

Semn de avertizare general

Avertizare cu privire la tensiunea electrica

Avertizare privind sarcinile suspendate

Avertizare cu privire la pericolul de alunecare

e

Avertizare cu privire la pericolul de strivire
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2.3

24

2.5

Purtati protectie pentru cap

Utilizati echipament de protectie pentru ochi

Utilizati echipament de protectie pentru picioare

Utilizati protectie pentru maini

Cerintele privind personalul

Activitatile descrise in acest manual de utilizare pot fi efectuate numai de catre personal specializat.

Personalul specializat este format din persoane care, ca urmare a pregatirii profesionale, a
cunostintelor si experientei lor de specialitate, sunt capabile sa efectueze lucrarile care le sunt

incredintate. Acestea cunosc standardele si reglementarile relevante si recunosc pericolele potentiale.

Echipamentul individual de protectie

Scopul echipamentului individual de protectie este de a proteja in timpul lucrului siguranta si sanatatea
persoanelor. Personalul trebuie sa poarte echipamentul individual de protectie pentru toate activitatile
descrise in acest manual de utilizare. Informatii privind echipamentul individual de protectie necesar

se gasesc in capitolul corespunzator din acest manual de utilizare.

Cerinte pentru montarea intr-un echipament tehnic complet

Masa rotativa cu tambur cu came este un echipament tehnic partial finalizat. Exploatarea mesei
rotative cu tambur cu came este permisa numai in cadrul unui echipament tehnic complet sau al unei

instalatii complete, conforme CE.

Producatorul echipamentului tehnic complet sau al instalatiei complete poarta raspunderea de a se
asigura ca masa rotativa cu tambur cu came este integrata in instalatie astfel incat sa se garanteze

functionarea in deplina siguranta.

8/35
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o Este interzisa stationarea Tn imediata apropiere a mesei rotative cu tambur cu came in timpul
functionarii. Stationarea in apropierea mesei rotative cu tambur cu came este permisa
personalului special instruit, numai pentru efectuarea de lucrari de inspectare, intretinere sau
reparatii.

e Lucrarile de intretinere trebuie efectuate in conformitate cu programul de intretinere si cu
instructiunile din manualul de utilizare.

e Toate lucrarile la masa de indexare cu tambur cu came pot fi efectuate numai de catre personal

spacializat calificat.
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3 Descrierea produsului

3.1 Utilizarea conform destinatiei prevazute

Masa rotativa cu tambur cu came este proiectata pentru a fi montata intr-un echipament tehnic complet

sau intr-o instalatie completa conforma CE.

Masa rotativa cu tambur cu came roteste si pivoteaza sarcinile in jurul axei verticale de rotatie. In acest

scop, clientul poate monta suprastructuri pe masa rotativa cu tambur cu came.
Orice alta utilizare, care se abate de la aceasta utilizare prevazuta este interzisa.

¢ Modificarile trebuie sa fie autorizate de firma TAKTOMAT

e Masa de indexare cu tambur cu ca,e poate fi utilizata numai in cadrul parametrilor de functionare
definiti

e Utilizarea mesei rotative cu tambur cu came nu este permisa in sectorul alimentar

3.2 Specificatii tehnice

Domeniul de utilizare in spatii inchise: spatiul de instalare trebuie sa fie uscat,

curat si expus la un nivel redus de vibratii.

Echipamentul nu este adecvat pentru utilizarea in conditii de

vid inalt.

Domeniul de temperaturi [°C] de la +10 pana la +40

Umiditate relativa a aerului [%] de la 40 panala 70

Medii Nu expuneti echipamentul la medii agresive
3.2.1 Conditii de depozitare

Domeniul de utilizare in spatii inchise

Domeniul de temperaturi [°C] de la -22 pana la +50

Umiditate relativa a aerului [%] de la 40 panala 70

Medii Nu expuneti echipamentul la medii agresive

Timp de depozitare > 6 luni A se proteja suplimentar impotriva coroziunii

10/ 35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2



Instructiuni de montare

TAKTOMAT

Descrierea produsului passion for automation

3.2.2 Dimensiuni

Dimensiunile diferitelor variante pot fi gasite pe site-ul TAKTOMAT: https://www.taktomat.de/.

3.3 Prezentarea generala a produsului

Fig. 3: Structura masa rotafiva cu tambur cu came — versiune de baza circuit inchis

1 Flansa de iesire 2  Sectiunea centrala (fixa) in versiunea de baza
3  Sistem de actionare 4  Carcasa

5 Indicator de pozitie

Fig. 4: Structura masa rotativa cu tambur cu came — versiunea cu distantiere circuit inchis

1 Flansa de iesire 2  Sectiunea centrala (fixa) in versiunea cu
distantiere
3  Sistem de actionare 4  Carcasa

5 Indicator de pozitie

Versiune 1.2 Masa rotativa cu tambur cu came RTX 11/35
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Arborele de intrare este actionat de un motor trifazat, un reductor sau o roata de lant sau o fulie. O
cama a tamburului transforma miscarea radiala a arborelui de intrare intr-o miscare cadentata sau

redusa uniform a flansei de iesire.

Suprastructurile sunt fixate la flansa de iesire. Daca este necesar, la sectiunea centrala pot fi fixate
suprastructuri fixe suplimentare.

12/ 35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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4 Transportul

Echipamentul individual de protectie necesar

@00

Rasturnarea sau caderea sarcinilor

Sarcinile suspendate se pot rasturna sau pot cadea. Din acest motiv, pot fi
vatamate persoane grav sau mortal.

¢ Nu treceti pe sub sarcinile suspendate

¢ Nu permiteti accesul persoanelor neautorizate in zona periculoasa

e Respectati greutatea si centrul de greutate

o Utilizati numai mijloace de ridicare a sarcinii adecvate, aprobate si neavariate

INDICATIE

Deteriorarea componentelor

Din cauza unui transport necorespunzator pot lua nastere daune materiale

e Efectuati transportul cu atentie si respectati simbolurile de pe ambalaj
¢ Aliniati ochetii de transport in directia de incarcare
o Respectati instructiunile de utilizare pentru mijlocul de ancorare

La receptie, verificati imediat livrarea pentru a va asigura ca nu exista lipsuri si daune survenite in

timpul transportului.

Respectati urmatoarele instructiuni in cazul unor daune survenite in timpul transportului care sunt

vizibile in exterior:

* Nu acceptati livrarea sau acceptati-o cu rezerve

« Inregistrati anvergura daunelor materiale in documentele de transport sau in nota de livrare

aferenta transportului

* Raportati imediat daunele materiale, producatorului

Versiune 1.2 Masa rotativa cu tambur cu came RTX 13/35
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4.1 Transportul cu mijloace de ancorare
4.1.1 Mijloc de ancorare la sectiunea centrala (RTX350/RTX450)

Transportati masa rotativa cu tambur cu came cu mijlocul de ancorare dupa cum urmeaza:

Fig. 5: Transportul cu mijloace de ancorare

Montati mijloacele de ancorare in alezaje asa cum se indica mai jos si verificati functionarea acestora.

Recomandare pentru mijloacele de ancorare

RTX Numar Producator Denumire Tip

350 1 CODIPRO Surub cu ochi pivotant M10 DSR M10 UP - 0,70t
350 1 CODIPRO Flansa surub cu ochi RTX350 ART20003500

450 1 CODIPRO Surub cu ochi pivotant M10 DSR M10 UP - 0,70t
450 1 CODIPRO Flansa surub cu ochi RTX450 ART20003528

14/ 35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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4.1.2 Mijloace de ancorare la carcasa (RTX 550-RTX900)

Transportati masa rotativa cu tambur cu came cu mijlocul de ancorare dupa cum urmeaza:

Fig. 6: Transportul cu mijloace de ancorare

Montati mijloacele de ancorare in alezaje asa cum se indica mai jos si verificati functionarea acestora.

Unghiul dintre verticala si lantul sau cureaua de ancorare trebuie sa fie cuprins intre 0 si 45°.

Fig. 7: Instructiuni de ridicare

Versiune 1.2 Masa rotativa cu tambur cu came RTX 15/35
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Transportul

Recomandare pentru mijloacele de ancorare

RTX

550

650

750

900

Numar

4

4

Producator

CODIPRO

CODIPRO

CODIPRO

CODIPRO

Denumire

Surub cu ochi pivotant M6
Surub cu ochi pivotant M8
Surub cu ochi pivotant M8

Surub cu ochi pivotant
M10

Tip
DSR M6 UP - 0,15t
DSR M8 UP - 0,40t

DSR M8 UP - 0,40t

DSR M10 UP - 0,70t

16/35
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5 Montajul

Echipamentul individual de protectie necesar

A PERICOL

Electrocutare

La atingerea pieselor conductoare electric exista un pericol de moarte iminent

e Lucrarile la instalatiile electrice trebuie efectuate numai de electricieni calificati

o Daca este deteriorata izolatia, deconectati imediat echipamentul de la
alimentarea electrica si dispuneti refacerea izolatiei

« TInainte de inceperea lucrarilor, deconectati instalatia si scoateti-o de sub
tensiune, asigurati-o impotriva repornirii si constatati absenta tensiunii
electrice

Strivire Tn timpul montarii si demontarii

Tn timpul montarii si demontarii mesei rotative cu tambur cu came, persoanele pot
fi strivite Tn zona de lucru a mesei rotative cu tambur cu ca,e

[ ]
_-:EIIE:-_ e Purtati un echipament individual de protectie adecvat
e Montarea si demontarea trebuie efectuate numai de catre personal specializat
instruit

Versiune 1.2 Masa rotativa cu tambur cu came RTX 17 /135
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5.1 Pozitii de montaj

1SL90 1SL180 1SR270 1SR180

2SR270 2SR180 2SL90 2SL180

Fig. 8: Pozitii de montare sistem de actionare RTX

5.2 Montarea sistemului de actionare

INDICATIE

Deteriorarea componentelor

Montarea necorespunzatoare a sistemului de actionare poate duce la survenirea

de daune materiale

e Tipul sistemului de actionare, de exemplu, un servomotor sau un motor
trifazat, trebuie convenit cu firma TAKTOMAT

e Respectati instructiunile din manualul de utilizare a producatorului pentru
montarea sistemului de actionare

e Respectati pozitiile sistemului de actionare Tn spatiu

o Fixati sistemul de actionare in punctele de Tnsurubare specificate

e Strangeti ferm suruburile cu cuplul prevazut

18735 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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Montati sistemul de actionare la masa rotativa cu tambur cu came dupa cum urmeaza:

Fig. 9: Succesiunea de montare a sistemului de actionare

1 Sistem de actionare 2  Flansa de actionare
3 Surub cu cap cilindric + saiba anti-vibratii 4  Prezon

5 Piulita + saiba anti-vibratii

5.2.1 Montarea

A PERICOL

Electrocutare

La atingerea pieselor conductoare electric exista un pericol de moarte iminent

e Lucrarile la instalatiile electrice trebuie efectuate numai de electricieni calificati

e Daca este deteriorata izolatia, deconectati imediat echipamentul de la
alimentarea electrica si dispuneti refacerea izolatiei

« TInainte de inceperea lucrarilor, deconectati instalatia si scoateti-o de sub
tensiune, asigurati-o impotriva repornirii si constatati absenta tensiunii
electrice

Versiune 1.2 Masa rotativa cu tambur cu came RTX 19/35
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Fig. 10: Montarea mesei rotative cu tambur cu came - pozitie standard de montare

v" Suprafata de montare trebuie sa fie neteda.
1. Curatati suprafata de montare si aplicati o pelicula de ulei.
2. Asezati masa rotativa cu tambur cu came pe suprafata de montare.

3. Fixati masa rotativa cu tambur cu came cu suruburi si stifturi pasuite in conformitate cu

cerintele.
4. Comparati tensiunea de alimentare cu specificatiile de pe placuta cu caracteristici.
5. Conectati unitatea de actionare.

6. Legati la pamant carcasa mesei rotative cu tambur cu came cu o sectiune transversala

suficienta.

Suprastructuri flansa de iesire

Acordati atentie flansei de iesire la suprastructuri:

e Masa maxima in miscare (conform proiectarii firmei TAKTOMAT).

e Timp minim pana la pozitionare (conform proiectarii firmei TAKTOMAT).

e Consola maxima (moment de inclinare) (conform proiectarii firmei TAKTOMAT).
o Nu depasiti cuplul maxim de strangere al suruburilor de fixare.

20/ 35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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5.3

Orientari pentru comandarea sistemului de actionare a meselor rotative cu tambur
cu came

Pentru ca masa de indexare rotativa sa functioneze corect, trebuie atins timpul de comutare specificat.
Timpul de comutare este timpul necesar pentru ca flansa de iesire sa se deplaseze de la o statie la
alta (comutare) la o viteza nominala constanta a motorului (50 Hz). Timpul de comutare nu include
timpii pentru miscarea motorului in intervalul de oprire sau timpul pentru accelerarea si decelerarea

motorului.

—Viteza flansa de iesire ™ ------ Senzor Viteza motorului

Procese nu exista procese © Procese
e seanus Sesssssensunan

—

Timp de comutare
Timp miscare motor

Timp de illitializare- -Timp de oprire

la oprire Domeniu de comutare la oprire
Iatar oprit Motorul se roteste Motor oprit
Flansa de iesire oprita Flansa de 1esire se roteste Flansa de iesire oprita

Fig. 11: Diagrama timp de comutare
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Fig. 12: Exemplu masa de indexare rofativa, 4 statii (90°), timp de comutare 0,8 s, unghi de comutare 300°,

domeniu de inclichetare 60°

1 Flansa de iesire 2  Domeniu de comutare

3 Domeniu de inclichetare

Motorul trebuie sa ramana in domeniul de inclichetare la franare. Prin urmare, timpul de oprire trebuie

sa fie cat mai scurt posibil.

Reactie imediata la semnalul senzorului:[J Reactie intarziata la semnalul senzorului: ]
Motorul se opreste in domeniul de Motorul se opreste in afara domeniului de
inclichetare inclichetare

22 /35 Masa rotativa cu tambur cu came RTX Versiune 1.2
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v X

Domeniu de
inclichetare
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— Viteza flansa de iesire — Viteza flansa de iesire
-==- Senzor ==== Senzor
Viteza motorului Viteza motorului

Fig. 13: Timpul de pornire si oprire a motorului

Pentru a optimiza functionarea meselor rotative de indexare, respectati urmatoarele reguli atunci cand

comandati sistemul de actionare:

» Reactia la semnalul senzorului trebuie sa fie imediata

o Utilizati semnalul senzorului direct pentru a controla contactorul de retea pentru motor si
fran&. In acest mod se evita intarzierea cauzata de evaluarea semnalului senzorului de
dispozitivele electronice, respectiv de PLC.

o Daca semnalul senzorului trebuie procesat in PLC, programati si configurati PLC-ul astfel
incat timpul de reactie la semnalul senzorului pentru oprirea motorului sa fie cat mai scurt
posibil.

o Daca senzorul este conectat la cutii de senzori, borne inteligente, cutii de distributie,
sisteme de magistrala sau ale dispozitive similare, pot aparea intarzieri in semnalul
senzorului.

+ Comandarea si cablarea franei

o Nu conectati frana cu tensiune alternativa direct la placa de borne, deoarece acest lucru
va intarzia aplicarea franei.

o Frana cu tensiune alternativa: Frana este oprita simultan pe partea de curent alternativ si
pe partea de curent continuu. Acest tip de decuplare ofera o aplicare mai rapida a franei in
comparatie cu decuplarea pe partea de curent alternativ. Contactati producatorul
motorului pentru informatii suplimentare privind optimizarea comandarii franelor.

o Utilizati componente de comanda a franelor (de exemplu, relee) cu un timp de reactie
rapid.

« Timpul de oprire se mareste prin uzura franei. Verificati uzura franei si reglati din nou.

« Daca motorul functioneaza cu TIC, senzorul trebuie conectat direct la unitatea de comanda

universala TIC. Semnalul senzorului este trimis direct la PLC prin fieldbus.
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6

6.1

Functionarea

A PERICOL

Electrocutare

La atingerea pieselor conductoare electric exista un pericol de moarte iminent

e Lucrarile la instalatiile electrice trebuie efectuate numai de electricieni calificati

e Daca este deteriorata izolatia, deconectati imediat echipamentul de la
alimentarea electrica si dispuneti refacerea izolatiei

« TInainte de inceperea lucrarilor, deconectati instalatia si scoateti-o de sub
tensiune, asigurati-o impotriva repornirii si constatati absenta tensiunii
electrice

INDICATIE

Comandarea necorespunzatoare poate cauza daune materiale

e Regimul de functionare pas cu pas nu este permis in lipsa unei unitati de
comanda universale adecvate (TIC)
e Ultilizati o unitate de comanda universala (TIC) adecvata

Conditii generale pentru exploatare

Exploatarea mesei rotative cu tambur cu came este permisa numai in cadrul unui echipament tehnic

complet sau al unei instalatii complete, conforme CE.

Masa rotativa cu tambur cu came nu trebuie utilizatd cu dispozitive de sigurantd defecte sau

dezactivate.

Tipuri de regimuri de functionare

Regimul de functionare normal

In timpul regimului de functionare normal, flansa de iesire cadenteaza intr-o singura directie de la o
pozitie la alta. Sensul de rotatie al flansei de iesire corespunde sensului de rotatie al sistemului de
actionare. Sensul de rotatie al unui motor trifazat poate fi inversat usor, prin schimbarea a doua faze

ale tensiunii de alimentare.
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Regimul de functionare intermitent

Arborele sistemului de actionare se opreste in faza de oprire a camei tamburului. Timpul pasului este
fix. Timpul de oprire este variabil. Acest regim de functionare se utilizeaza la instalatiile cu timpi de

prelucrare semnificativ mai lungi decat timpii de rotire si este cel mai comun regim de functionare.

Regimul de functionare continuu

Masa rotativa cu tambur cu ca,e functioneaza continuu fara oprirea motorului. Timpii de pas si de oprire

sunt stabiliti si sunt parcursi uniform. Motorul de actionare are un singur sens de rotatie.

Acest regim de functionare se utilizeaza in mod frecvent la instalatiile care functioneaza rapid si au
timpi de prelucrare scurti. Echipamentul tehnic partial finalizat se sincronizeaza mecanic cu restul
instalatiei prin intermediul arborelui de actionare liber. Raportul dintre timpul de oprire si timpul de pas

poate fi ajustat in anumite limite de TAKTOMAT in timpul productiei de came.

Regimul de functionare cu inversare (regim de functionare pendulant)

In acest regim de functionare, flansa de iesire oscileaza constant inainte si inapoi intre doua pozitii.
Actionarea echipamentului tehnic partial finalizat este inversata in faza de oprire.

Regimul de functionare pas cu pas

In regimul de functionare pas cu pas, flansa de iesire se deplaseaza in pasi mici intre doua pozitii de
oprire.

Cama tamburului nu poate accelera si frana lin sarcina formata. Acest lucru duce la acceleratii mari
care solicita sistemul mecanic. Regimul de functionare pas cu pas poate fi executat numai cu o unitate
de comanda universala adecvata. O unitate de comanda adecvata este, de exemplu, unitatea de
comanda TIC (TAKTOMAT Indexing Controller).

Oprire de urgenta

Oprirea de urgenta opreste imediat miscarea flansei de iesire. Sarcina formata in acest mod solicita

sistemul mecanic. Oprirea de urgenta trebuie utilizata exclusiv Tn situatii de urgenta.
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7  Intretinere

Echipamentul individual de protectie necesar

A PERICOL

Electrocutare

La atingerea pieselor conductoare electric exista un pericol de moarte iminent

e Lucrarile la instalatiile electrice trebuie efectuate numai de electricieni calificati

o Daca este deteriorata izolatia, deconectati imediat echipamentul de la
alimentarea electrica si dispuneti refacerea izolatiei

« TInainte de inceperea lucrarilor, deconectati instalatia si scoateti-o de sub
tensiune, asigurati-o impotriva repornirii si constatati absenta tensiunii
electrice

A\ PRECAUTIE

Substante nocive pentru sanatate

Lubrifiantii pot cauza probleme de sanatate

e La utilizarea lubrifiantilor, respectati datele din fisele tehnice de siguranta

A\ PRECAUTIE

Leziuni oculare cauzate de uleiul evacuat

Uleiul evacuat in timpul montarii la inaltimi deasupra capului poate provoca
leziuni oculare.

e Purtati ochelari de protectie adecvati
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A\ PRECAUTIE

Pericol de alunecare din cauza scurgerilor de agenti tehnologici

Solul contaminat cu agenti tehnologici poate duce la caderi.

e Purtati incaltaminte antiderapanta

 indepartati imediat agentii tehnologici scursi

e Verificati cu regularitate functionarea corespunzatoare a garniturilor de
etansare

e Marcati pericolele de alunecare pe panouri de avertizare

7.1  Activitati de intretinere

7.1.1 Plan de intretinere
Interval Activitate Personal

Zilnic e Controale generale vizuale si ale zgomotelor Utilizator

o Verificati daca masa rotativa cu tambur cu came
Lunar pentru tambur prezinta scurgeri de ulei Utilizator
o Verificati functionarea garniturilor de etansare

e Verificarea cu privire la deteriorari (verificare vizuala)
o Indepartati depunerile de praf (in special de pe grila  Personal de

Semestrial o
de ventilatie a unitatii de actionare) specialitate

o Verificati cablurile electrice cu privire la deteriorari
Anual e Verificati daca masa rotativa cu tambur cu came Personal de
prezinta joc in pozitiile de oprire specialitate

7.2 Lubrifierea
7.2.1 Cerinte pentru lubrifianti

Pentru a garanta siguranta in functionare si o durata indelungata de serviciu a echipamentelor tehnice
partial finalizate este necesara o lubrifiere efectuata cu atentie. Toate punctele de lubrifiere trebuie sa

fie alimentate cu uleiurile si vaselinele prevazute.

Curatati cu atentie punctele de lubrifiere murdare cu petrol sau cu un mijloc adecvat si dupa aceea
lubrifiati-le cu un lubrifiant nou. Dupa procesul de lubrifiere, lubrifiantul in exces trebuie indepartat si

eliminat ca deseu in mod corespunzator.
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Uleiuri lubrifiante

INDICATIE

Deteriorarea componentelor din cauza lubrifiantilor neadecvati

Amestecarea vaselinelor cu baze diferite duce la rezinificarea si descompunerea
vaselinelor si anuleaza efectul lubrifiant.

e Pentru relubrifiere se poate utiliza numai vaselina cu sapun de litiu

Utilizati numai uleiuri lubrifiante Tn conformitate cu standardul DIN 51 517 (ISO VG 460).

Uleiuri de transmisie recomandate

Producator

Mobil

BP

SHELL

LIQUI MOLY

Zeller + Gmelin

Kliber

Vaseline

Denumire

Mobilgear 600 XP 460

Energol GR-XP 460

Omala 460

Ulei de transmisie meguin CLP 460
Divinol ICL ISO 460

Kliberoil GEM 1 N

Utilizati numai vaseline in conformitate cu standardul DIN 51 825-KP 2K.

Vaselina recomandata

Producator Denumire Specificatie
Mobil Mobilux EP2 KP2 K-20
BP Energrease LS-EP 2 KP2 K-20
Aral Aralub HLP 2 KP2 N-30
Fuchs-DEA Renolit MP KP2 K-40
Kliber Centoplex 2 KP2 K-20
SHELL Alvania G2 KP2 K-20
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7.2.2 Prezentare generala cantitatea de relubrifiere

Produs Cantitatea de relubrifiere

RTX350 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
RTX450 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
RTX550 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
RTX650 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
RTX750 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
RTX900 Lubrifiere pe toata durata de serviciu
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Depanare

8 Depanare

Defectiune

Motorul nu se roteste

Motorul se roteste, dar
masa rotativa cu tambur
cu came nu se roteste si
flansa de iesire nu are

joc

Motorul se roteste, dar
masa rotativa cu
tamburi cu came nu se
roteste si flansa de iesire

are joc

Motorul se roteste cu

zgomote puternice

Cauza posibila

¢ Nu exista alimentare electrica

e Contactorul motorului defect

e S-a declansat disjunctorul
motorului

e Frana nu este deschisa

¢ Reductorul extern defect

e Se declanseaza cuplajul cu
alunecare

e Arbore de intrare rupt

o Setul de strangere nu este
montat corect

¢ Rola camei smulsa din cauza
suprasolicitarii

e Motorul functioneaza numai
pe 2 faze

Remediere

Verificati tensiunea

Tnlocuiti contactorul motorului
Lasati motorul sa se raceasca si
cuplati comutatorul

Frana conectata incorect sau
uzata

Verificati reglarea senzorului pe
camele de pozitie

Verificati cablul senzorului la
senzor

Luati legatura cu firma
TAKTOMAT GmbH
Indepartati blocajul extern /
cuplati cuplajul de siguranta
Luati legatura cu firma
TAKTOMAT GmbH

Instalati setul de strangere in
conformitate cu instructiunile
din manualul de utilizare a
producatorului

Luati legatura cu firma
TAKTOMAT GmbH

Verificati sigurantele sau
contactorul motorului

Efectuati masurarea intensitatii
curentului pe toate cele 3 faze
(masurarea tensiunii nu este
suficienta)
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Defectiune Cauza posibila Remediere
Senzorul nu trimite e Senzor neactionat / o Indepartati blocajul
- neactionat complet o Verificati lul si inlocuiti-|
niciun semnal eactionat comple erificati cablul si inlocuiti-I,
e Cablu defect daca este necesar
e Senzor defect e Tnlocuiti senzorul

¢ Nu exista alimentare electrica e Verificati tensiunea
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9 Eliminarea ca deseu

Echipamentul individual de protectie necesar

INDICATIE

Daune aduse mediului

Eliminarea necorespunzatoare ca deseu poate provoca daune mediului
inconjurator

e Eliminati componentele si agentii tehnologici in conformitate cu reglementarile
locale
¢ Respectati fisele cu date de securitate ale agentilor tehnologici

Materiale utilizate
Componentele constau in principal din urmatoarele materiale:
* cupru (unitati complete, cabluri electrice)
» otel si fonta cenusie (carcase, suprastructuri, arbori, rulmenti)

+ plastic (curea dintata, izolatie, rulmenti)

Pregatirea pentru eliminarea ca deseu
1. Intrerupeti alimentarea electrica generalé si asigurati-o impotriva repornirii.

2. Asteptati 15 minute pana cand se descarca in intregime toate componentele conductoare

electric.

3. Demontati si eliminati ca deseu subansamblurile si componentele in conformitate cu

reglementarile locale de mediu.
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10 Piese de schimb si piese de uzura

INDICATIE

Utilizarea de piese de schimb neadecvate poate duce la daune materiale

Piesele de schimb trebuie sa indeplineasca cerintele tehnice stabilite de
producator

o Utilizati numai piese de schimb originale
o Verificati daca piesele de schimb prezinta defecte sau deficiente Tnainte de a
le monta

Piesele de schimb si piesele de uzura sunt intotdeauna specifice comenzii. O lista corespunzatoare de
piese de schimb si piese de uzura se obtine prin solicitare de la firma TAKTOMAT. Mentionati
intotdeauna numarul de serie corespunzator atunci cand comandati piese de schimb. Numarul de serie

se gaseste pe placuta cu caracteristici tehnice.
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11 Anexe

11.1 Continutul declaratiei de incorporare

(Declaratia originala de incorporare este anexata la documentatie)

Declaratia originalda de incorporare pentru TAKTO M AT

echipamente tehnice partial finalizate (Directiva passion for automation
privind echipamentele tehnice 2006/42/CE, anexa Il
1B)

Producator:

TAKTOMAT GmbH
Rudolf-Diesel-StralRe 14
D-86554 Pottmes

Descrierea si identificarea echipamentului partial finalizat:

Comanda dumneavoastra -

nr..

Nr. nostru de comanda: -

Produs: Masa rotativa cu tambur cu came

Tip: RTX

Numar serie: -

Denumire comerciala: Masa rotativa cu tambur cu came RTX

Producatorul declara ca au fost aplicate si respectate urmatoarele cerinte de baza ale Directivei
privind echipamentele tehnice 2006/42/CE:

1.1.2,113,1.15,132,1.33,1.34,13.7,153,1.54,1.6.1,1.6.4,1.71,1.7.4

Referinta standardelor armonizate aplicate in conformitate cu articolul 7 alineatul 2:

EN ISO 12100:2010 Securitatea masinilor. Principii generale de proiectare

Se declara de asemenea ca au fost intocmite documentele tehnice speciale pentru acest
echipament tehnic partial finalizat, conform anexei VII partea B. Producatorul se angajeaza sa le
transmita tn format electronic autoritatilor nationale intr-o perioada de timp rezonabila, la cererea

motivata.
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Punerea in functiune a acestui echipament tehnic partial finalizat este permisa numai dupa ce s-
a constatat ca echipamentul tehnic, in care se monteaza acest echipament tehnic partial

finalizat, indeplineste cerintele Directivei privind echipamentele tehnice.

Unitatea responsabila cu  TAKTOMAT GmbH

intocmirea documentatiei:

Adresa: Rudolf-Diesel-Stralle 14, D-86554 Pottmes
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