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* essas dimensoes dependem do tamanho do acionamento selecionado




RTX330

Posicdo de Montagem Carga na flange de saida

invertido horizontal vertical Forca Radial Fra [kN] 10 Forga Axial Faa [kN] 11 Torque na flange
de saida [Nm] 376

Momento flexdo Mya [kNm] 0,6

Carga na coluna central Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +45

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

e

Forca Radial F [kN] 1,5 Forca Axial Faw [kN] 7 Torque na flange Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos
de safda [Nm] 10 para cargas combinadas e possiveis forgcas de processo.

Momento de flexdo My [kNm] 0,1

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 105 Tamanho carcaca Motor IEC56
Altura (entre base de fixagao [mm] 90 Tamanho redutor 28
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 18 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 600 (tf[onsule}{ eI )
prato de giro outras voltagens
Peso da mesa aprox. [kg] 15 Poténcia [kw] 006-0.18
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,
(consultar para outras divisdes) 16, 20, 24, 30, 36




RTX350 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revolugdes da flange de saida)
t=Tempo de giro em s t 038 | 057 | 076 | 107 | 152 | 187 | 218 | 273 | 31
—— STQZ;i.dvmo e“f)m? & [”Kzf;a] ) s 250 | 563 | 1002 | 1965 | 40,11 | 60,20 | 8211 | 12830 | 167,57
Sem Motoredutor ¢ Tempo vida il J 075 | 191 | 370 | 804 | 1826 | 29,13 | 4163 | 6956 | 9457
JL:Mumfgﬂ;tﬂir:irgaassssmn.fﬁis;?ﬁif Sm“{fgi‘ii J 009 | 039 | 034 | 099 | 310 | 547 | 448 | 811 | 1279
J:(gﬁﬂi?ﬁ;aneuﬁfvzdemp;mZﬁ'fﬁ:ﬁ; t 038 | 057 | 076 | 107 | 152 | 187 | 218 | 273 | 311
Jivex 416 | 937 | 1666 | 32,66 | 66,66 | 100,04 | 13645 | 21321 | 278,48
: J 144 | 367 | 701 | 1543 | 3506 | 5592 | 79,91 | 13350 | 181,50
J 024 | 091 | 08 | 233 | 720 | 1262 | 1053 | 1893 | 2967
t 036 | 054 | 071 100 | 143 | 175 | 204 | 256 | 292
s 498 | 1122 | 1995 | 3911 | 79,83 | 119,80 | 16341 | 25533 | 333,49
¢ J 195 | 497 | 965 | 2092 | 47,53 | 7580 | 10833 | 180,98 | 246,05
J 037 | 138 | 129 | 356 | 108 | 1893 | 1602 | 28,65 | 44,66
t 036 | 054 | 071 100 | 143 | 175 | 204 | 256 | 292
Juvex 536 | 1208 | 2148 | 4211 | 8594 | 12897 | 17592 | 274,88 | 359,02
° A 252 | 642 | 1244 | 2699 | 61,31 | 97,78 | 139,73 | 23345 | 317,38
J 058 | 213 | 204 | 553 | 1664 | 2894 | 2480 | 44,18 | 6854
t 036 | 054 | 071 100 | 143 | 175 | 204 | 256 | 292
. 821 | 1849 | 32,88 | 64,46 | 13155 | 197,42 | 269,27 | 42074 | 54954
6 J 360 | 915 | 17,74 | 3848 | 8741 | 139,40 | 199,20 | 332,81 | 452,46
J 085 | 309 | 302 | 808 | 2408 | 4177 | 3618 | 64,22 | 99,24
t 036 | 054 | 071 100 | 143 | 175 | 204 | 256 | 292
Junex 1102 | 2481 | 4412 | 8648 | 17650 | 264,86 | 36126 | 564,48 | 737,28
s J 536 | 1362 | 2641 | 57,26 | 130,07 | 207,45 | 296,44 | 49526 | 673,31
J 162 | 573 | 576 | 1515 | 4439 | 7664 | 67,56 | 119,23 | 183,02
t 036 | 054 | 071 100 | 143 | 175 | 204 | 256 | 292
. 1382 | 31,10 | 5529 | 108,38 | 221,19 | 331,92 | 452,73 | 707,40 | 923,95
1 J 725 | 1843 | 3572 | 77,46 | 17594 | 280,60 | 400,97 | 669,89 | 910,73
J 267 | 925 | 954 | 2471 | 71,49 | 122,93 | 109,91 | 193,08 | 294,83
t 036 | 054 | 071 100 | 1,43 | 175 | 204 | 256 | 292
Junex 1660 | 37,37 | 6644 | 130,23 | 26578 | 398,84 | 544,00 | 850,00 | 1110,20
? J 890 | 2264 | 4388 | 9516 | 216,14 | 344,71 | 492,58 | 822,95 | 111020
J 401 | 1368 | 1438 | 3684 | 10551 | 180,86 | 163,51 | 286,21 | 43524
A partr n = 16 Estagio Duplo, significa t 016 | 024 | 033 | 046 | 064 | 079 | 092 | 115 | 131
aflange de saida indexar duas vezes por
revolugao do came de acionamento Jux | 445 | 1002 | 1862 | 3650 | 71,33 | 107,05 | 146,01 | 228,14 | 297,99
1 J 339 | 864 | 1761 | 3650 | 71,33 | 107,05 | 146,01 | 228,14 | 297,99
J 068 | 228 | 264 | 667 | 1760 | 3005 | 27,60 | 48,07 | 7267
t 016 | 024 | 033 | 046 | 064 | 079 | 092 | 115 | 131
Jux | 558 | 1257 | 2335 | 4578 | 89,47 | 134,26 | 183,13 | 286,14 | 373,73
2 A 460 | 1169 | 2335 | 4578 | 8947 | 13426 | 18313 | 286,14 | 37373
J 111 | 367 | 431 | 1078 | 2821 | 4800 | 4455 | 7734 | 11647
t 016 | 024 | 033 | 046 | 064 | 079 | 092 | 115 | 131
Jux | 671 | 1512 | 2807 | 5503 | 107,56 | 161,41 | 220,15 | 344,00 | 449,30
# A 565 | 14,36 | 2807 | 5503 | 107,56 | 16141 | 220,15 | 344,00 | 44930
J 164 | 539 | 640 | 1589 | 41,3¢ | 7020 | 6563 | 11368 | 170,72
t 016 | 024 | 033 | 046 | 064 | 079 | 092 | 115 | 131
Jus | 389 | 876 | 1627 | 31,90 | 6235 | 9356 | 127,62 | 19941 | 260,46
% J 336 | 855 | 1627 | 31,90 | 6235 | 9356 | 127,62 | 19941 | 260,46
J 264 | 855 | 1029 | 2539 | 6235 | 9356 | 104,78 | 181,10 | 260,46
A partir n 36 Estégio tiplo, significa t 016 | 022 | 031 | 044 | 061 | 077 | 088
a flange de saida indexar trés vezes por
revolugdo do came de acionamento Juse | 1008 | 1871 | 3668 | 7487 | 14676 | 229,31 | 29951
%* J 1008 | 1871 | 36,68 | 7487 | 14676 | 229,31 | 299,51
J 367 | 443 | 1091 | 30,03 | 4500 | 77,68 | 116,21




RTX450
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RTX450

Posicdo de Montagem

invertido horizontal

Carga na coluna central

N

vertical

Forca Radial Fim [kN] 2,7 Forca Axial Fam [kN] 18  Torque na flange

Momento de flexdo My [kNm] 0,36

de safda [Nm] 77

Carga na flange de saida

Forga Radial Fra [kN] 17,5 Forga Axial Fan [kN] 20 Torgue na flange
de saida [Nm] 322

Momento flexdo Ma [kNm] 1,3

Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +35

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos
para cargas combinadas e possiveis forgas de processo.

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 125 Tamanho carcaca Motor IEC63-71
Altura (entre base de fixagao [mm] 112 Tamanho redutor 37/19
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 22 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 800 (tf[onsule}{ eI )
prato de giro outras voltagens
Peso da mesa aprox. [kg] 30 Poténcia [kw] 012-15
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,
(consultar para outras divisdes) 16, 20, 24, 30, 36




RTX450 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revolugdes da flange de saida)
t=Tempo de giro em ] t 025 | 038 | 05 | 075 | 104 | 152 | 179 | 221 | 245 | 289 | 332 | 428
—— ;m;ﬁvmoe“ﬁfgi:gj;"g;‘j‘] ) s 0,81 196 | 413 | 768 | 148 | 31,78 | 4409 | 6696 | 8225 | 11440 | 151,48 | 251,87
Sem Motoredutor e Tempo vida il J 021 | 059 14 286 | 614 | 147 | 2141 | 3463 | 4387 | 6411 | 8855 | 1589
JL:Mum(EEﬂsttorudIir:é+rcD"\asss:n|j§isPTrZ?Li?1)d:mw[dKag$;; J 006 | 059 | 058 | 155 | 405 | 893 | 2141 | 3311 | 4387 | 5106 | 8855 | 158,90
J:(E“:'S:"jjjf;"S”p‘z:"jvzdjprz‘;"u‘tgZt;'f;g“r‘ﬂfg t 0252 | 035 | 055 | 071 | 100 | 144 | 1,77 | 207 | 221 | 260 | 327 | 399
Jinex 132 | 262 | 633 | 1054 | 2081 | 4356 | 6544 | 9027 | 10248 | 141,84 | 224,84 | 334385
: J 043 | 094 | 261 | 469 | 1026 | 2401 | 3833 | 5549 | 6421 | 9331 | 1585 | 250,58
J 042 | 08 | 1,36 | 469 | 1026 | 2401 | 3248 | 5363 | 64,21 | 9331 | 15850 | 250,58
t 02 | 033 | 049 | 066 | 092 | 127 | 158 | 168 | 204 | 244 | 275 | 358
s 176 | 403 | 864 | 1604 | 31,06 | 5942 | 92,02 | 10370 | 152,76 | 217,99 | 277,40 | 470,84
) J 059 | 153 | 368 | 751 | 1607 | 3389 | 5604 | 643 | 100,39 | 151,11 | 199,37 | 366,34
J 047 | 122 | 252 | 677 | 1607 | 3389 | 5604 | 6430 | 7244 | 151,11 | 199,37 | 24326
t 02 | 033 | 048 | 066 | 08 | 133 | 168 | 1,86 | 204 | 244 | 293 | 358
Juvex 197 | 449 | 942 | 17,87 | 3065 | 7235 | 11553 | 141,42 | 170,19 | 242,87 | 352,23 | 52458
° J 067 | 175 41 857 | 1594 | 4281 | 7333 | 9253 | 114,49 | 172,34 | 26428 | 417,83
J 067 | 175 | 240 | 857 | 1435 | 3800 | 7333 | 9253 | 11425 | 172,34 | 21043 | 383,36
t 02 | 033 | 048 | 066 | 08 | 127 | 15 | 1,68 | 204 | 259 | 293 | 358
. 267 | 609 | 1277 | 2422 | 4154 | 8972 | 138,95 | 156,58 | 230,66 | 371,71 | 477,38 | 710,95
° J 104 | 269 63 | 1316 | 2447 | 5933 | 9811 | 112,56 | 17574 | 30421 | 40564 | 641,3
J 104 | 269 | 354 | 1316 | 20,92 | 5933 | 98,11 | 112,56 | 16594 | 207,30 | 30594 | 556,39
t 019 | 022 | 033 | 048 | 066 | 087 | 133 | 158 | 18 | 203 | 259 | 293 | 358
Jux | 258 | 357 | 791 | 17,07 | 32,36 | 5550 | 131,02 | 18565 | 256,08 | 304,39 | 496,63 | 637,81 | 949,88
s J 105 | 1,53 | 383 | 929 | 1939 | 3607 | 9685 | 1446 | 20931 | 25534 | 448,34 | 597,81 | 945,12
J 105 | 153 | 322 | 653 | 1939 | 3607 | 9685 | 106,72 | 17621 | 223,92 | 37548 | 552,82 | 945,12
t 019 | 022 | 028 | 048 | 060 | 087 | 133 | 158 | 18 | 203 | 259 | 293
Jux | 316 | 438 | 700 | 21,36 | 3308 | 6944 | 16393 | 232,28 | 320,40 | 380,84 | 621,36 | 798,00
1 J 138 | 202 | 346 | 1251 | 207 | 4857 | 13042 | 194,71 | 281,86 | 343,83 | 60371 | 798
J 138 | 202 | 346 | 1053 | 20,70 | 4857 | 13042 | 170,20 | 280,10 | 343,83 | 59592 | 798,00
t 020 | 022 | 033 | 048 | 060 | 092 | 127 | 158 | 18 | 203 | 259 | 293
Jux | 374 | 476 | 1054 | 2275 | 3523 | 8352 | 15975 | 247,41 | 34126 | 405,64 | 661,82 | 84997
? J 166 | 219 | 547 | 1326 | 21,93 | 5919 | 12478 | 206,36 | 298,71 | 364,38 | 639,8 | 849,97
J 154 | 219 | 547 | 1326 | 2193 | 47,15 | 12478 | 206,36 | 298,71 | 364,38 | 639,80 | 849,97
A partc n = 16 Estagio Duplo, significa t 016 | 023 | 032 | 044 | 064 | 075 | 092 | 1,03 | 124 | 14
a flange de saida indexar duas vezes por
revolugao do came de acionamento Juvex 360 | 795 | 1557 | 2858 | 61,05 | 8213 | 12473 | 157,96 | 226,51 | 293,74
1 J 279 | 695 | 1506 | 2858 | 61,05 | 8213 | 124,73 | 157,96 | 226,51 | 293,74
J 098 | 330 | 391 | 2066 | 4531 | 71,13 | 11256 | 157,96 | 226,51 | 254,11
t 016 | 023 | 032 | 044 | 064 | 08 | 091 103 | 1,24 | 141
Jiex 451 | 995 | 1949 | 3577 | 7641 | 12973 | 154,20 | 197,71 | 28351 | 367,66
2 A 376 | 936 | 1949 | 3577 | 7641 | 12973 | 1542 | 197,71 | 28351 | 367,66
J 158 | 528 | 635 | 3272 | 71,72 | 106,69 | 13500 | 162,11 | 28351 | 367,66
t 016 | 023 | 032 | 044 | 061 | 076 | 091 103 | 12 | 14
- 480 | 1060 | 2077 | 3811 | 7447 | 112,90 | 164,27 | 21062 | 292,94 | 391,66
# & 3,99 99 | 2077 | 3811 | 7447 | 1129 | 16427 | 210,62 | 292,94 | 391,66
J 234 | 774 | 940 | 3811 | 6328 | 112,90 | 164,27 | 21062 | 292,94 | 391,66
t 016 | 023 | 032 | 043 | 064 | 076 | 091 103 | 124 | 140
Jivex 6,01 | 1326 | 2597 | 4623 | 101,80 | 141,19 | 20544 | 263,40 | 377,71 | 485,08
% J 535 | 1326 | 2597 | 46,23 | 101,8 | 141,19 | 20544 | 2634 | 377,71 | 485,08
J 375 | 1229 | 1505 | 4623 | 101,80 | 141,19 | 20544 | 26340 | 377,71 | 48508
A partr =36 Estégio tiplo, significa t 016 | 021 | 029 | 043 | 05 | 061 | 065 | 08 | 093
a flange de saida indexar trés vezes por
revoluo do came de acionamento . 796 | 1434 | 2864 | 61,17 | 103,86 | 12499 | 139,12 | 226,99 | 29152
%* J 796 | 1434 | 2864 | 61,17 | 103,86 | 12499 | 139,12 | 226,99 | 29152
J 525 | 903 | 2864 | 61,17 | 103,86 | 12499 | 139,12 | 226,99 | 29152




RTX530
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Posicao da furagdo de fixagcdo na flange de saida
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Divisdes Quantidade de roletes /:\ngulo B Furo de ajuste deslocado
2,4:6;8; 16 6-8 45° -
3 9 30° unidirecional em 10°
anti-horario
5;10 10 36° -
12; 36 12 30° =

QOutras divisGes encontram-se no nosso site em ficha técnica RTF/RTX550.

* essas dimensoes dependem do tamanho do acionamento selecionado
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RTX530

Posicdo de Montagem

invertido horizontal

Carga na coluna central

e

vertical

Forca Radial Fim [kN] 2,7 Forca Axial Fam [kN] 18  Torque na flange

Momento de flexdo My [kNm] 0,36

de safda [Nm] 77

Carga na flange de saida

Forga Radial Fa [kN] 23

Momento flexdo Mya [kNm] 1,0

Forga Axial Faa KNI 18,4 Torgue na flange

de saida [Nm] 508

Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,015
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,015
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +30

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos
para cargas combinadas e possiveis forgas de processo.

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 160 Tamanho carcaca Motor IEC63 - 71
Altura (entre base de fixagao [mm] 120 Tamanho redutor 37/19
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 40 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 1000 (tf[onsule}{ eI )
prato de giro outras voltagens
Peso da mesa aprox. [kg] 24 Poténcia (kW] 012-15
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,
(consultar para outras divisdes) 16, 20, 24, 30, 36




RTX550 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revolugdes da flange de saida)
t=Tempo de giroem 5] t 055 | 077 | 104 | 152 | 179 | 211 | 230 | 289 | 332
—— ;m;ﬁvmoe“ﬁfgi:gj;"g;‘j‘] ) Sl 546 | 1070 | 1966 | 42,00 | 5826 | 8037 | 9554 | 151,19 | 200,20
Sem Motoredutor e Tempo vida i J 171 | 373 | 751 | 1801 | 2625 | 3800 | 4637 | 7862 | 10858
JL:Mum(EEﬂsttorudtir:imD‘iasss;ﬂnljsisPTrZ?ti?})d:mwF;g?:;; J 036 | 228 | 330 | 733 | 1976 | 3158 | 4158 | 4547 | 10527
J:(E“:'mﬂd;‘:p‘;:‘j;ﬂ;‘;"u‘tgZt;'[e;g“r‘ﬂfg t 054 | 072 | 100 | 14 | 1,77 | 198 | 22 2,89
Jutoe 889 | 1555 | 30,13 | 6309 | 9478 | 119,62 | 148,42 | 25357
: J 300 | 572 | 1226 | 2870 | 4583 | 5990 | 76,78 | 142,15
J 032 | 572 | 1226 | 21,42 | 2652 | 5990 | 6455 | 9852
t 03 | 052 | 073 | 098 | 143 | 168 | 197 | 230 | 275
dhm 538 | 1133 | 2245 | 4076 | 87,08 | 12079 | 166,61 | 22534 | 323,14
) J 220 | 520 | 11,42 | 2269 | 5434 | 79,16 | 114,60 | 162,18 | 24549
J 201 | 145 | 243 | 11,69 | 2586 | 67,45 | 107,25 | 162,18 | 239,92
t 03 | 05 | 072 | 098 | 145 | 168 | 212 | 230 | 275
Jutne 676 | 1699 | 27,89 | 51,19 | 11273 | 151,66 | 241,19 | 282,94 | 40573
° J 300 | 869 | 1537 | 3091 | 7664 | 107,79 | 183,79 | 220,82 | 334,25
J 300 | 58 | 1280 | 1882 | 67,79 | 106,98 | 149,62 | 220,82 | 334,25
t 03 | 05 | 072 | 098 | 143 | 168 | 207 | 230 | 275
e 11,02 | 27,69 | 4543 | 8337 | 17807 | 246,99 | 37513 | 460,77 | 660,73
° J 515 | 1486 | 2628 | 5283 | 12645 | 18421 | 297,88 | 377,35 | 571,17
J 448 | 815 | 17,75 | 2623 | 57,87 | 147,27 | 222,49 | 377,35 | 520,14
t 036 | 052 | 073 | 098 | 143 | 168 | 207
Jutne 1474 | 31,01 | 6142 | 111,48 | 238,11 | 330,26 | 50159
’ J 762 | 17,93 | 3935 | 7812 | 186,97 | 272,37 | 440,44
J 762 | 681 | 11,75 | 4872 | 107,33 | 267,99 | 404,90
t 031 | 048 | 060 | 08 | 127 | 158 | 18
e 1434 | 3372 | 5223 | 109,66 | 236,85 | 366,81 | 50597
1 J 769 | 2057 | 3403 | 7987 | 19364 | 320,23 | 463,55
J 769 | 871 | 1839 | 54,47 | 7329 | 150,52 | 252,95
t 033 | 048 | 060 | 087 | 127 | 158
Jutne 1501 | 32,40 | 50,18 | 10535 | 227,55 | 352,40
? J 812 | 1969 | 3257 | 7644 | 18532 | 306,47
J 661 | 1335 | 27,72 | 7644 | 111,12 | 22539
Avpartit =16 Estégio Duplo, signifca t 023 | 032 | 044 | 064 | 076 | 089 | 1,03
aflange de saida indexar duas vezes por
revolugio do came de acionamento Jus | 1254 | 2457 | 4510 | 9633 | 13362 | 184,31 | 249,28
1 Joo| 141 | 2457 | 4510 | 9633 | 13362 | 184,31 | 249,28
J 300 | 1291 | 1961 | 4308 | 102,90 | 161,35 | 249,28
t 023 | 032 | 044 | 064 | 08 | 092 | 1,03
Jus | 1256 | 2332 | 4518 | 9651 | 163,86 | 197,20 | 249,74
2 Jo| M54 | 2332 | 4518 | 9651 | 16386 | 197,20 | 249,74
J 496 | 1249 | 31,56 | 69,27 | 10254 | 172,78 | 249,74
t 023 | 032 | 044 | 064 | 076 | 091 | 1,03
Jus | 1509 | 2802 | 5427 | 11592 | 160,79 | 233,95 | 299,96
# Jo| 1471 | 2802 | 5427 | 11592 | 160,79 | 233,95 | 299,96
J 740 | 1848 | 46,38 | 101,73 | 160,79 | 191,29 | 299,96
t 023 | 032 | 044 | 061 | 071 | 08 | 1,03
Jus | 1888 | 3505 | 67,89 | 132,67 | 17848 | 271,08 | 37521
® Jo | 1888 | 3505 | 67,89 | 13267 | 17848 | 271,08 | 37521
J 11,98 | 2962 | 67,89 | 98,10 | 148,04 | 234,82 | 366,41
A partc - 36 Eségi o, sanfcs t 015 | 021 | 029 | 043 | 050 | 061 | 065 | 082
R —— . Juo | 975 | 1811 | 3617 | 77,28 | 10719 | 15597 | 17576 | 286,77
J 975 | 1811 | 36,17 | 77,28 | 107,19 | 15597 | 17576 | 286,77
J 338 | 888 | 31,69 | 6946 | 107,19 | 130,89 | 17576 | 286,77




RTX630
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* essas dimensoes dependem do tamanho do acionamento selecionado




RTX630

Posicdo de Montagem

invertido horizontal

Carga na coluna central

N

vertical

Forca Radial Fm [kN] 4,1 Forca Axial Fam [kN] 14 Torque na flange

Momento de flexdo My [kNm] 0,85

de safda [Nm] 170

Carga na flange de saida

Forga Radial Fra [KN] 20 Forga Axial Faa [KN] 22,5 Torgue na flange
de saida [Nm] 833

Momento flexdo Mya [kNm] 2,3

Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +25

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos
para cargas combinadas e possiveis forgas de processo.

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 185 Tamanho carcaca Motor IEC71/80
Altura (entre base de fixagao [mm] 140 Tamanho redutor 37/19
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 50 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 1300 (tf[onsule}{ eI )
prato de giro outras voltagens
Peso da mesa aprox. [kg] 38 Poténcia [kw] 012-15
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,
(consultar para outras divisdes) 16, 20, 24, 30, 36




RTX650 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revolugdes da flange de saida)
t=Tempo de giro em ] t 025 | 038 | 05 | 075 | 104 | 152 | 179 | 208 | 245 | 293 | 332 | 428
—— ;m;ﬁvmoe“ﬁfgi:gj;"g;‘j‘] ) s 223 | 520 | 1098 | 2052 | 3956 | 84,52 | 117,24 | 158,02 | 218,73 | 31367 | 402,85 | 669,83
Sem Motoredutor e Tempo vida il J 065 | 177 | 422 | 868 | 1849 | 4431 | 6456 | 91,01 | 132,28 | 20024 | 267,00 | 479,16
JL:Mum(EEﬂsttorudtir:é+rcD"\asss:n|j§isPTrZ?Li?1)d:mw[dKag$;; J 019 | 051 | 030 | 305 | 303 | 677 | 1859 | 3856 | 6319 | 67,00 | 99,76 | 14048
J:(gﬁﬂi?ﬁ;;npéu:ﬁvzdempﬂnjxZﬁ'fﬁ:ﬁ; t 023 | 035 | 055 | 071 | 100 | 142 | 177 | 198 | 22 | 276 | 313 | 405
Jinex 353 | 826 | 1998 | 3325 | 6566 | 133,35 | 206,53 | 260,65 | 338,64 | 50551 | 649,23 | 108956
: J 109 | 294 | 816 | 1468 | 3213 | 72,59 | 120,06 | 15690 | 212,02 | 336,11 | 448,18 | 812,91
J 040 | 063 | 08 | 891 | 1797 | 1374 | 2740 | 9560 | 6193 | 51,41 | 7882 | 426,00
t 02 | 031 | 049 | 066 | 092 | 1,33 | 166 | 19 | 212 | 244 | 293 | 358
s 305 | 623 | 1501 | 2818 | 5404 | 113,00 | 17502 | 24142 | 286,97 | 379,36 | 550,19 | 819,40
) J 108 | 248 | 68 | 1414 | 2992 | 6991 | 11563 | 167,40 | 20421 | 281,49 | 43167 | 682,47
J 035 | 1,27 | 203 | 1324 | 1560 | 2089 | 4129 | 69,98 | 9259 | 171,50 | 119,05 | 224,80
t 022 | 031 | 049 | 066 | 092 | 133 | 166 | 1,94 | 212 | 244 | 275 | 358
Juvex 416 | 848 | 21,02 | 3791 | 7343 | 15355 | 237,82 | 328,05 | 389,94 | 51547 | 65596 | 111338
° A 148 | 339 | 966 | 1906 | 4078 | 9528 | 15759 | 228,13 | 278,29 | 38361 | 506,13 | 930,03
J 056 | 195 | 568 | 914 | 2349 | 31,80 | 6243 | 10530 | 139,01 | 256,13 | 354,02 | 338,58
t 02 | 03 | 049 | 067 | 092 | 127 | 15 | 18 | 203 | 259 | 293 | 358
. 501 | 1113 | 2457 | 4698 | 8838 | 169,06 | 261,84 | 361,18 | 429,32 | 700,48 | 899,62 | 133979
° J 191 | 482 | 1201 | 2533 | 5241 | 11053 | 182,80 | 264,62 | 322,81 | 566,83 | 75581 | 119493
J 086 | 122 | 473 | 2260 | 3448 | 21,71 | 4697 | 81,12 | 10456 | 17632 | 266,16 | 497,17
t 020 | 022 | 033 | 049 | 066 | 092 | 133 | 1,66 | 194 | 207 | 244 | 3,07
Jus | 527 | 671 | 1489 | 3286 | 61,00 | 11815 | 247,03 | 382,58 | 527,71 | 599,07 | 829,19 | 131439
s A 215 | 28 | 713 | 17,74 | 36,16 | 77,36 | 180,67 | 298,80 | 43253 | 50044 | 727,30 | 123535
J 033 | 167 | 245 | 898 | 2508 | 6331 | 8798 | 169,95 | 283,51 | 40091 | 677,60 | 89526
t 020 | 023 | 033 | 048 | 066 | 087 | 127 | 158 | 18 | 203 | 259 | 293
Jus | 661 | 916 | 1864 | 4026 | 7635 | 130,95 | 282,85 | 43805 | 604,24 | 718,23 | 1171,84 | 1504,97
1 J 290 | 424 | 962 | 2334 | 4874 | 9064 | 219,77 | 36345 | 526,11 | 641,80 | 112691 | 150262
J 065 | 121 | 419 | 842 | 4055 | 5355 | 7132 | 147,48 | 248,76 | 31830 | 535,18 | 797,63
t 020 | 022 | 033 | 049 | 066 | 092 | 133 | 166 | 194 | 212 | 240 | 293
Jus | 794 | 1011 | 2239 | 4939 | 91,69 | 177,55 | 371,20 | 574,88 | 792,97 | 942,58 | 120851 | 1807,03
? J 371 | 490 | 1226 | 3048 | 62,09 | 132,77 | 310,07 | 512,77 | 742,26 | 90546 | 120502 | 1807,03
J 109 | 419 | 644 | 2218 | 6004 | 132,77 | 21245 | 404,82 | 668,83 | 87478 | 1048,87 | 1180,64
A partit n = 16 Estagio Duplo, significa t 017 | 023 | 032 | 047 | 064 | 076 | 08 | 1,03 | 124 | 140
aflange de saida indexar duas vezes por
revolugao do came de acionamento Juvex 773 | 149 | 2934 | 61538 | 11506 | 159,60 | 220,15 | 297,75 | 426,98 | 54837
1 J 6,05 | 1294 | 2806 | 61,38 | 11506 | 159,60 | 220,15 | 297,75 | 426,98 | 548,37
J 160 | 294 | 1281 | 3693 | 4274 | 102,43 | 160,70 | 297,75 | 355,27 | 519,99
t 016 | 023 | 032 | 044 | 064 | 076 | 08 | 097 | 122 | 140
Jinex 848 | 1874 | 3481 | 67,44 | 14406 | 199,83 | 27564 | 327,65 | 51851 | 686,57
2 A 701 | 1744 | 3481 | 6744 | 14406 | 199,83 | 27564 | 327,65 | 51851 | 686,57
J 139 | 489 | 1239 | 3137 | 6888 | 162,95 | 25510 | 327,65 | 381,81 | 686,57
t 016 | 023 | 032 | 044 | 064 | 076 | 091 | 097 | 1,22 | 141
s 1020 | 2252 | 4413 | 81,00 | 17302 | 239,99 | 349,20 | 393,50 | 622,72 | 832,59
# J 893 | 2221 | 4413 | 8100 | 173,02 | 239,99 | 34920 | 39350 | 622,72 | 832,59
J 214 | 734 | 30,18 | 4619 | 10133 | 237,62 | 190,50 | 39350 | 557,49 | 568,89
t 016 | 023 | 032 | 044 | 064 | 076 | 091 | 097 | 1,2 | 1,38
Jutax 12,76 | 28,17 | 5520 | 101,32 | 216,42 | 300,18 | 436,77 | 492,19 | 778,89 | 1000,32
o J 1200 | 28,17 | 5520 | 101,32 | 216,42 | 300,18 | 436,77 | 492,19 | 778,89 | 100032
J 356 | 1191 | 4801 | 7373 | 16164 | 300,18 | 304,31 | 492,19 | 778,89 | 1000,32
A partr =36 Estagio triplo, significa t 016 | 021 | 029 | 044 | 05 | 059 | 069 | 08 | 093 | 1.2
aflange de saida indexar trés vezes por
revolugdo do came de acionamento i 1500 | 27,87 | 5399 | 11892 | 160,00 | 220,71 | 29850 | 428,05 | 549,75 | 914,08
% J 1500 | 27,87 | 5399 | 11892 | 160,00 | 220,71 | 29850 | 428,05 | 549,75 | 914,08
J 514 | 1270 | 31,63 | 10404 | 160,00 | 220,71 | 157,11 | 428,05 | 549,75 | 914,08




RTX750

Dimensodes Gerais

@305

@140 h6

@60 H11

2@ 10H7x20 | @165 002
4xM10x20 | @165

2XP8H7
240
250+0,02
280

DIN 332 - DR M1
DIN 6885 -
A-8x7x40

265

235+ 0,02

@60 H11
@139

186

* essas dimensoes dependem do tamanho do acionamento selecionado




RTX750

Posicdo de Montagem Carga na flange de saida

invertido horizontal vertical Forga Radial Fa [kN] 20 Forga Axial Fas [kN] 25 Torque na flange
de saida [Nm] 1063

Momento flexdo Mya [kNm] 2,9

Carga na coluna central Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +20

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

e

Forga Radial Fyy [kN] 3,8 Forca Axial Faw [kN] 15 Torque na flange Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos
de safda [Nm] 200 para cargas combinadas e possiveis forgas de processo.

Momento de flexdo My [kNm] 0,95

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 240 Tamanho carcaca Motor IEC71/80
Altura (entre base de fixagao [mm] 160 Tamanho redutor 47 /57
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 60 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 1800 (tf[onsule}{ eI )
prato de giro outras voltagens
Peso da mesa aprox. [kg] 85 Poténcia [lkw] 018-22
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,
(consultar para outras divisdes) 16, 20, 24, 30, 36




|
RTX7 50 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revolugdes da flange de saida)
t=Tempo de giro em t 03 | 060 | 071 | 106 | 142 | 176 | 210 | 237 | 312 | 355 | 4,17
—— ;m;ﬁvmoe“ﬁfgi:gj;"g;‘j‘] ) Jutax 6,03 | 1907 | 2667 | 5937 | 10544 | 162,73 | 231,33 | 29591 | 513,05 | 661,92 | 916,99
Sem Motaredutor e Tempo vica i J 166 | 647 | 955 | 2408 | 4668 | 7694 | 11533 | 15309 | 28831 | 386,48 | 562,26
ey o J 02 | 373 | 870 | 2065 | 3297 | 4389 | 89,27 | 10855 | 21089 | 198,33 | 329,68
J:(E“:'S:"jjjf;‘:p‘;:‘j;ﬂ;‘;"u‘tgZt;'f;g“r‘ﬂfg t 034 | 052 | 071 | 106 | 142 | 175 | 203 | 241 | 270 | 319 | 417
v 957 | 2247 | 4206 | 9355 | 16608 | 25451 | 341,13 | 479,26 | 606,17 | 842,74 | 144388
: J 317 | 858 | 17,73 | 4455 | 8626 | 140,96 | 197,45 | 291,93 | 38249 | 558,73 | 1037,84
J 068 | 549 | 1773 | 4455 | 7510 | 139,70 | 15413 | 167,76 | 20345 | 212,79 | 74853
t 032 | 049 | 067 | 08 | 136 | 157 | 168 | 197 | 245 | 293 | 391
. 1225 | 2873 | 5375 | 8899 | 22285 | 298,19 | 34148 | 46530 | 72409 | 103178 | 184,05
) J 426 | 11,47 | 2364 | 4227 | 12159 | 169,99 | 198,68 | 28359 | 47162 | 708,72 | 1381,96
J 105 | 776 | 2364 | 2721 | 3017 | 4830 | 60,40 | 282,02 | 296,01 | 66527 | 104205
t 032 | 049 | 061 | 08 | 1,33 | 154 | 1,90 | 197 | 245 | 293 | 391
i 1502 | 3621 | 5667 | 112,11 | 269,08 | 360,05 | 548,79 | 586,07 | 912,02 | 129955 | 2322,60
° J 568 | 1576 | 2642 | 57,97 | 15875 | 221,93 | 360,36 | 388,66 | 646,32 | 971,21 | 189377
J 442 | 1238 | 1584 | 4316 | 11823 | 181,14 | 338,61 | 388,66 | 467,27 | 971,21 | 1640,19
t 032 | 049 | 067 | 08 | 133 | 156 | 190 | 197 | 245 | 297 | 391
i 1826 | 4363 | 8227 | 13504 | 321,85 | 433,65 | 66095 | 70585 | 1098,40 | 1609,68 | 2797,22
° J 741 | 2030 | 4216 | 7459 | 202,58 | 28546 | 46350 | 499,89 | 83127 | 1290,10 | 243562
J 451 | 1812 | 42,16 | 62,98 | 202,58 | 263,35 | 463,50 | 499,89 | 679,15 | 1031,46 | 2377,78
t 032 | 050 | 062 | 09 | 1,3 | 161 | 1,72 | 199 | 244 | 299 | 394
i 2516 | 6005 | 94,63 | 198,18 | 452,28 | 631,86 | 72357 | 96302 | 145938 | 218400 | 379520
’ J 11,36 | 31,001 | 5235 | 12257 | 316,65 | 46514 | 54360 | 75520 | 1218,09 | 193654 | 3656,01
J 341 | 1490 | 1882 | 20,70 | 13409 | 148,00 | 18492 | 28513 | 44450 | 125835 | 2867,23
t 032 | 050 | 062 | 08 | 1,18 | 161 | 1,72 | 199 | 244 | 299
o 3152 | 77,34 | 11848 | 237,62 | 426,68 | 790,98 | 90579 | 120553 | 182686 | 273393
1 J 1535 | 4320 | 7059 | 157,20 | 308,23 | 62685 | 73258 | 1017,73 | 1641,50 | 2609,67
J 583 | 1576 | 31,11 | 5554 | 9066 | 24226 | 301,53 | 46225 | 719,86 | 2004,02
t 033 | 043 | 062 | 09 | 1,18 | 161 | 1,72 | 199 | 244 | 299
i 3952 | 67,05 | 142,31 | 297,97 | 512,43 | 94992 | 108779 | 147,75 | 219391 | 328321
? J 2057 | 3782 | 8995 | 21046 | 39263 | 79847 | 93314 | 129634 | 2090,86 | 328321
J 272 | 1375 | 4684 | 5581 | 137,74 | 362,13 | 449,40 | 68585 | 1067,19 | 293155
Apartin =16 Estagio Dupo, sgnifa t 017 | 023 | 033 | 046 | 063 | 077 | 08 | 102 | 134 | 150 | 204
a flange de saida indexar duas vezes por
revoluga0 do came de acionamento Juse | 1388 | 2639 | 51,64 | 10519 | 190,98 | 292,65 | 389,52 | 5096 | 871,03 | 109265 | 202585
N Jo | 1035 | 21,69 | 4696 | 10519 | 190,98 | 292,65 | 389,52 | 509,60 | 871,03 | 109265 | 202585
J 2,58 17 | 796 | 2247 | 3945 | 7601 | 11532 | 249,13 | 70143 | 9736 | 202585
t 017 | 02 | 033 | 048 | 063 | 077 | 08 | 104 | 135 | 150 | 204
Jus | 17,42 | 4242 | 647 | 1376 | 239,22 | 36392 | 484,37 | 661,64 | 110657 | 136856 | 253737
2 Jo| 1399 | 3897 | 6332 | 13760 | 239,22 | 36392 | 484,37 | 66164 | 110657 | 136856 | 2537,37
J 43 | 695 | 1324 | 2675 | 6443 | 766 | 11631 | 19699 | 767,59 | 136856 | 253737
t 017 | 023 | 033 | 047 | 062 | 077 | 08 | 104 | 13 | 151 | 204
Jus | 20,94 | 3948 | 77,75 | 164,13 | 28532 | 437,2 | 581,89 | 794,85 | 132933 | 1667555 | 3048,14
# Jo | 1788 | 37,01 | 77,75 | 164,13 | 28532 | 437,20 | 581,89 | 794,85 | 132933 | 166755 | 3048,14
J 645 | 301 | 1987 | 27,01 | 5993 | 11459 | 173,16 | 291,39 | 111822 | 152605 | 304814
t 015 | 023 | 033 | 048 | 062 | 077 | 08 | 104 | 132 | 15 | 204
Jus | 2084 | 49.42 | 97,29 | 206,84 | 356,95 | 546,94 | 727,94 | 99433 | 1594,13 | 2086,02 | 381307
® Joo| 1841 | 4942 | 97,29 | 20684 | 356,95 | 54694 | 727,94 | 99433 | 159413 | 2086,02 | 381307
J 19 | 536 | 3227 | 653 | 97,94 | 18559 | 279,26 | 467,15 | 159413 | 2086,02 | 381307
A parti = 36 Estagio tipo, sigaifa t 012 | 016 | 032 | 042 | 051 | 059 | 069 | 078 | 092 | 120 | 201
a flange de saida indexar trés vezes por
revolugao do came de acionamento Jus | 1518 | 26,47 | 10938 | 190,18 | 291,43 | 387,89 | 529,87 | 67506 | 92529 | 159633 | 444648
% Jo | 1518 | 2647 | 10938 | 190,18 | 291,43 | 387,89 | 529,87 | 67506 | 92529 | 159633 | 446,48
J 146 | 361 | 195 | 4253 | 80,27 | 120,54 | 201,03 | 3534 | 550,44 | 802,71 | 36297




RTX900

Dimensodes Gerais

@365

@285

182
223,5*

@BOH11

@170 h6

375

650,5%

18" _

100*

4x\10x20 | @200

\\\

¥

270 ‘ —DIN 332 - DR M10—

240+0,02 ‘ DIN 6885 -
A-8x7x40

* essas dimensoes dependem do tamanho do acionamento selecionado

182,5+002

2x@8H7
310+ 0,02

340

@8O H11
@168

31

205

167,5+002




RTX900

Posicdo de Montagem

invertido horizontal

Carga na coluna central

N

vertical

Forca Radial Fam [kN] 7 Forga Axial Fam [kN] 25 Torque na flange

Momento de flexdo My [kNm] 2,2

de safda [Nm] 450

Carga na flange de saida

Forga Radial Fra [kN] 22,5 Forca Axial Faa [kN] 25 Torgue na flange
de saida [Nm] 1572

Momento flexdo Ma [kNm] 3,5

Precisao
Batimento Axial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Batimnto Radial sobre a flange de saida @ [mm] 0,01
Precisdo de repetibilidade * em Arcseg [“] +16

* para aumento da precisdo através de componentes especiais selecionaveis.
5"-8" devido ao multiplos estagios no came de acionamento

Consultar a Taktomat para revisao e confirmacgao de calculos

para cargas combinadas e possiveis forgas de processo.

Dimensoes Acionamentos padroes
@ Flange de saida [mm] 285 Tamanho carcaca Motor IEC71/90
Altura (entre base de fixagao [mm] 174 Tamanho redutor 47/57
e flange de saida) (distancia entre-eixos)
o Furo passante [mm] 80 Tensdo [V] 230/ 400
g Max. sugerido do [mm] 2200 (consular para
prato de giro outras voltagens)
Peso da mesa aprox. [kg] 125 Poténcia [kw] 025-3
Divisdes padrdes n 2,3,4,6,8,10,12,

(consultar para outras divisdes)

16, 20, 24, 30, 36




RTX900 Tabela de Carregamento

Niveis de velocidade | Nivel 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13
n = Divisdo (Nr. de paradas / 360° n
revoluges da flange de saida)
t=Tempo de giro em ] t 048 | 05 | 075 | 107 | 1,50 | 1,86 | 214 | 246 | 311 | 348 | 434
— ;mifvmoe“gfomdi:gj;"[g;‘j’] ) Jus | 1422 | 1978 | 3540 | 7378 | 14396 | 220,69 | 29378 | 389,02 | 620,71 | 778,67 | 120943
Sem Motoredutor e Tempo vida il J 427 | 631 | 1247 | 2920 | 6315 | 10329 | 14357 | 19834 | 339,51 | 440,68 | 731,27
“M“”fg”;ﬁﬂiJZ‘TEZSSZI.552112?&255:‘?&‘!1 J 014 | 061 | 658 | 1260 | 2514 | 49,80 | 7657 | 19834 | 28424 | 390,54 | 539,37
! }Tﬁﬂi?ﬁ;Lﬁ:ﬁﬁd&mﬁnjtgZ:rfﬁgu:ﬂozﬁ t 048 | 053 | 069 | 097 | 148 | 171 | 211 | 247 | 268 | 311 | 410
Jus | 2293 | 2838 | 4888 | 96,83 | 22432 | 300,20 | 457,63 | 62516 | 73955 | 99541 | 172988
: J 817 | 1048 | 1971 | 4342 | 11430 | 159,84 | 259,63 | 371,71 | 450,96 | 634,68 | 119838
J 072 | 263 | 428 | 1366 | 3127 | 51,61 | 102,68 | 17368 | 224,32 | 634,68 | 119838
t 032 | 049 | 061 | 091 133 | 1,63 | 174 | 20 247 | 292 | 401
Juex | 1555 | 3657 | 57,29 | 127,22 | 27058 | 40597 | 46492 | 618,83 | 937,86 | 1307,20 | 247353
) J 650 | 1760 | 2957 | 7417 | 176,78 | 281,92 | 329,51 | 457,83 | 738,55 | 1081,99 | 2252,94
J 059 | 701 | 88 | 2074 | 10472 | 136,37 | 169,34 | 258,87 | 405,35 | 947,13 | 108123
t 032 | 049 | 065 | 090 | 125 | 160 | 17 198 | 245 | 276 | 362
Jusx | 2274 | 5445 | 9363 | 17992 | 34882 | 573,92 | 657,24 | 874,78 | 1346,56 | 170312 | 292834
® J 916 | 2522 | 47,15 | 100,07 | 214,38 | 380,14 | 444,28 | 617,28 | 101374 | 1328,17 | 2477,09
J 1,12 | 659 | 1060 | 17,03 | 28,68 | 11841 | 14804 | 232,18 | 276,64 | 333,49 | 794,00
t 032 | 045 | 064 | 09 | 125 | 168 | 179 | 1,98 | 245 | 267 | 362
Juex | 2747 | 5314 | 109,68 | 21698 | 420,62 | 756,37 | 866,17 | 105476 | 162357 | 192058 | 353068
6 J 11,89 | 2554 | 5891 | 12922 | 276,74 | 543,50 | 63519 | 796,70 | 1308,35 | 1587,20 | 3196,86
J 189 | 382 | 773 | 2597 | 4402 | 7169 | 92,06 | 340,98 | 40853 | 554,55 | 116534
t 032 | 045 | 064 | 090 | 125 | 168 | 179 | 207 | 242 | 276 | 356
Juex | 3620 | 71,22 | 146,93 | 29059 | 563,25 | 1012,81 | 1159,82 | 154365 | 210854 | 274952 | 458524
s J 1737 | 37,96 | 87,43 | 191,66 | 410,34 | 80579 | 941,71 | 130830 | 1872,65 | 2541,12 | 457557
J 214 | 799 | 1605 | 5055 | 8657 | 142,25 | 180,58 | 285,15 | 490,78 | 91640 | 134344
t 032 | 045 | 064 | 089 | 125 | 168 | 18 | 198 | 245 | 276
Jua | 4539 | 89,24 | 184,04 | 359,76 | 705,36 | 126830 | 1497,43 | 176857 | 2722,26 | 343,02
1 J 2353 | 51,34 | 118,14 | 25546 | 554,15 | 1088,12 | 1317,11 | 1594,93 | 2619,06 | 3431,29
J 416 | 1398 | 2800 | 44,85 | 146,11 | 241,64 | 476,55 | 1006,27 | 122558 | 1484,27
t 032 | 045 | 064 | 089 | 125 | 160 | 17 210 | 245 | 276
Jusx | 5456 | 107,24 | 221,10 | 432,18 | 847,29 | 139385 | 1596,16 | 239390 | 3269,89 | 413563
? Jo | 3007 | 6553 | 150,72 | 32584 | 706,76 | 1252,83 | 1464,14 | 233356 | 3269,89 | 413563
J 6,93 | 21,88 | 4382 | 71,31 | 22347 | 777,15 | 961,41 | 1142,81 | 181501 | 2200,78
A partit n = 16 Estagio Duplo, significa t 025 | 031 | 045 | 065 | 08 | 093 | 109 | 1,24 | 139
a flange de saida indexar duas vezes por
revolugdo do came de acionamento - 4357 | 71,04 | 147,82 | 30598 | 468,90 | 624,13 | 852,57 | 1111,79 | 139240
1 J 3893 | 6832 | 147,82 | 30598 | 468,90 | 624,13 | 852,57 | 1111,79 | 139240
J 252 | 3617 | 6949 | 41,39 | 8130 | 12448 | 206,76 | 369,77 | 117211
t 024 | 033 | 043 | 065 | 075 | 095 | 117 | 119 | 139
Jinex 5300 | 99,04 | 16584 | 38346 | 513,12 | 806,38 | 123632 | 1272,96 | 174,82
2 A 50,83 | 99,04 | 16584 | 38346 | 513,12 | 806,38 | 123632 | 1272,96 | 1744,82
J 294 | 2097 | 27,74 | 6959 | 108,70 | 311,54 | 751,28 | 1204,99 | 1744,82
t 024 | 033 | 043 | 065 | 077 | 093 | 109 | 1,24 | 145
” s 6373 | 119,05 | 199,31 | 460,81 | 63574 | 939,85 | 128382 | 1674,11 | 2294,65
J 6373 | 119,05 | 199,31 | 460,81 | 63574 | 939,85 | 128382 | 167411 | 2294,65
J 501 | 801 | 4217 | 10520 | 240,76 | 30440 | 498,33 | 87507 | 1347,35
t 024 | 032 | 045 | 063 | 078 | 089 | 104 | 124 | 143
Jinax 79,80 | 136,84 | 278,70 | 54322 | 832,38 | 107599 | 146977 | 2094,81 | 2784,90
0 A 79,80 | 136,84 | 278,70 | 54322 | 832,38 | 107599 | 146977 | 2094,81 | 2784,90
J 899 | 9320 | 257,40 | 507,50 | 832,38 | 915,02 | 1469,77 | 1394,57 | 1530,10
A prt - 35 Estigi o, sgnfca t 021 | 030 | 043 | 054 | 059 | 069 | 079 | 093 | 120
B —— . Ty 7280 | 14838 | 307,13 | 47067 | 573,16 | 782,97 | 101966 | 139765 | 235896
J 72,80 | 14838 | 307,13 | 470,67 | 573,16 | 782,97 | 1019,66 | 1397,65 | 2358,96
J 39,84 | 109,95 | 74,69 | 141,04 | 39148 | 634,29 | 101966 | 1397,65 | 2358,96







RTX Formulario de Orgcamento e Pedido para Mesas Indexadoras RTX (1) — V1

Empresa Projeto- / Nr. Pedido
Contato Nr.Cotacdo
Telefone / Fax Data
Disco de Giro / Diametro / Medidas [mm] Para calcular os dados da mesa rotativa, oferecemos um programa de célculo
Estrutura Espessura [mm] para download em nosso site www.taktomat.de!
Material ou informar Peso
Dispositivos e 3 Didmetro -
Peca Quantidade - Diametro C.G.
Peso/Estacao [kg] ‘
Diametro Centro de Gravidade [om]

Espessura

[[] Operaggo Start-Stop (Tempo de giro fixo, Tempo de Processo variavel)

[[] Operag&o continua (Tempo de giro e processo fixos)

Tempo de giro desejado [s]

Tempo de processo desejado [s] (somente para continuo)

Ciclagem [1/min]

Vida (Gtil desejada (ciclagem nominal, normal 12.000 h)

[JForca e carregamentos adicionais (favor descrever)

Possiveis posi¢des de montagem do acionamento

251180

1SL90 1SL180 25190

1SR180 1SR 270 2SR180 2SR270




RTX Formulario de Orgcamento e Pedido para Mesas Indexadoras RTX (2) — V1

Mesa Indexadora

Tamanho RTX (350-900)

Nimero de divisoes

Angulo de indexaco diferentes do padréo (veja tabela de carregamento)

Posicdo de instalagdo (lado da fixagdo) Nr.

Sentido giro flange de saida
[[1Horério [[] Anti-Horario
Inclinagdo do came [13 direita (Standard)

Coluna central Standard [Jsim [Indo

[ Reversivel

[Ja esquerda

Caso ndo, estendido em
[[J Padrao de furagdo Standard
[[1Furacdo conf.Desenho
Motorizagao

[[J com acionamento

Posicdo de montagem (ver pag 1)

posicdes de instalagdo

Inclinagdo do came a dieita (Standard)

mm

[[J sem acionamento

Sentido de rotagdo eixo de acionamento

Posicdo da caixa de terminais (ver abaixo)

Tens&o Motor [[1220/380-60 Hz

@ Eixo de Acionamento ; Comprimento

outra voltagem

Tens@o freio [124vDC
outra voltagem

Alivio de freio [Isim [ndo

Volante no Motor [Isim [Indo

Embreagem limitadora

de torque [Isim [ndo

Dados adicionais (sensor temperatura, conectores, fabricante...)

Controlador Universag

Controle Universal TIC [Isim [Indo

Posicao da caixa de terminais

180° 180°

135° 225°

90° 270°

45° 315°

0° 0°




Acessorio

Controlador Universal Tipo TIC

Caracteristicas e Vantagem ao Usuario

Uma mesa indexadora rotativa pode ser controlada de muitas maneiras diferentes. Com
este controlador universal, apresentamos uma ferramenta para operar a mesa rotativa de
forma otimizada, sem muito esforgo.

= (timizagdo do tempo de ciclo através da parada exata da mesa na fase de repouso

= Minimizagdo dos custos de instalagdo e hardware

= |ntegragdo simples através da conexdo fieldbus (ProfiNet, EtherCAT, Ethernet / IP)

e ajudas de integracdo (instrugdes passo a passo e video tutorial)

® Chaves de prote¢do do motor e contatores mecanicos ou eletronicos podem ser omitidos.

Apenas protecdo de linha necessario.
® fFrenagem rapida e segura em caso de parada de emergéncia
= FuncBes de seguranga STO, SS1, SLS para no méx. PL e (SIL 3) com STO
= Reinicio suave de posi¢des intermediérias ou apds uma parada de emergéncia
= (peracdo de avango lento também é possivel com mesas grandes
® (scilagdo ou reversao do sentido de rotagdo possivel sem hardware adicional
® A velocidade pode ser facilmente alterada
= Sem desgaste do freio, o freio s6 fecha apds uma parada de emergéncia
= Monitoramento da temperatura do motor

® Design compacto que economiza espago

Frequéntes areas de aplicagao

0 controle universal TIC é ideal para todos acionamento
indexadores acionadas por motor trifésico:

= \Mesas indexadoras Tipo RTX e RTF

= Mesas indexadoras Anelares tipo TSR

= |ndexadores globoidais TG
= Unidades indexadoras de eixo paralelo XP e TP

= Sistemas lineares indexados Tipo LFA




Notas
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